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SeamVisionPRO

Das neue Nahtverfolgungssystgm.
Schwels§t fast alles. Uberall .
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SeamVisionPRO

Das neue Nahtverfolgungssystem
zum automatischen Schweissen von Langs- und Rundnahten

Das neue Nahtverfolgungssystem SeamVision-
PROrevolutioniert die Durchfuhrung von automati-
schen SchweiBprozessen durch einen vollig neuen
Ansatz der Sensorik, verbunden mit intelligenter,
auBerst anwenderfreundlicher Bediensoftware.

Eine hochauflosende Kamera nimmt kontinuierlich
Bilder des Nahtbereichs auf. Hieraus wird der ge-
samte Nahtbereich auf dem Farbbildschirm dar-
gestellt. Der Bediener bestimmt intuitiv den signi-
fikanten Nahtbereich und die SchweiBposition. In
Echtzeit wird die gesamte SchweiBbahn berechnet
und dargestellt, kann anschlieBend ganz oder in
Teilstucken korrigiert werden; dann wird der au-
tomatische SchweiBprozess gestartet. Bei diesem
Verfahren wird zunachst der gesamte Bahnverlauf
analysiert und erst anschlieBend geschweif3t, so-
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dai evt. auftretende Fehler in der Nahterkennung
nicht zum AusschuB des Werkstuicks fuhren. Al-
ternativ kann naturlich auch in Echtzeit ohne den
Analysevorgang die Nahtverfolgung aktiviert wer-
den, nachdem einmalig der Nahtbereich und die
SchweiBposition bestimmt wurden.
SeamVisionPRO erfordert keine Eingabe von de-
finierten Nahtformen, jede beliebige Naht wird in-
teraktiv erkannt.

Zusatzlich kann die Darstellung der Naht- und
SchweiBposition abgespeichert werden und fur
Qualitatssicherungszwecke und Ruckverfolgbar-
Keit gesichert werden.

Zur Integration in bestehende Anlagen sind diverse
Schnittstellen verfugbar.

Die Auflosung betragt 0,1 mm

Vortelile:

e Kontinuierliche Kamera-Aufnahme und Wiedergabe
des SchweiBbereichs

e Freie Programmierung der signifikanten Nahtstelle

e Programmierbarer Nahtversatz,
individuell fur jeden Nahtbereich

e Echtzeit- Berechnung der Nahtposition

e Visuelle Darstellung der Kameraaufnahme mit Uberpriifungs-
und Korrekturmoglichkeit der gewunschten SchweiBposition

e Keine Vorauswahl von Nahtausfuhrungen erforderlich
e Pilot- Laserlinie zur einfachen Vorpositionierung

e Geringe Abmessungen zur Integration in begrenzte Bauraume
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